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1. Informacion basica de la asignatura

El principal objetivo de la asignatura es el de dar una vision general de los principales componentes y algoritmos que existen en
la actualidad para dotar de autonomia a un robot movil, incluyendo herramientas matematicas, métodos de planificacion y
navegacion y los principales aspectos relacionados con su implementacion.

2. Resultados de aprendizaje

El alumno debera ser capaz de:
e Conocer y comprender herramientas matematicas basicas para robots autonomos: transformaciones espaciales y
robotica probabilista.
< Conocer el manejo bésico de plataformas software de desarrollo robético.
« Disefiar y desarrollar sistemas de generacion de trayectorias, planificacion de movimientos y navegacion de robots.
» Desarrollar sistemas para navegacion que integren informacion de diferentes sensores.
« Aplicar los conceptos y sistemas aprendidos al disefio de sistemas de navegacion de robots en 2D y 3D.
< Conocer los problemas y las técnicas basicas utilizadas en sistemas multi-robot.

Conocer aspectos y problemas relacionados con el funcionamiento de robots auténomos en diferentes aplicaciones
reales.

3. Programa de la asignatura

. Herramientas basicas: transformaciones espaciales, probabilistic robotics, plataformas robéticas
. Robots auténomos: cinematica y dinamicas

. Motion planning y técnicas de navegacion reactiva

. Percepcion multi-sensor para robots auténomos

. Métodos de decision y aprendizaje para planificacion y navegacion

. Sistemas multi-robot

. Field Robotics
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4. Actividades académicas

La asignatura consta de 6 créditos ECTS que suponen una dedicacion estimada por parte del alumno de 150 horas, divididas
en las siguientes actividades

AO01 - Clase magistral: 30 horas

AQ2 - Resolucion de problemas y casos: 6 horas

AO03 - Practicas de laboratorio: 18 horas

AOQ5 - Trabajos de aplicacion o investigacion practicos: 30 horas

AQ7 — Estudio: 60 horas

AO08 - Pruebas de evaluacion: 6 horas

5. Sistema de evaluacion

El estudiante debera demostrar que ha alcanzado los resultados de aprendizaje previstos mediante las siguientes actividades
de evaluacion.

Evaluacién Tedrica (ET): Una o varias pruebas escritas u orales que demuestren que el estudiante ha adquirido los
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conocimientos tedricos de la asignatura.

Evaluacion Practica (EP): Entregables de practicas y/o trabajos practicos (laboratorio, especial e investigacion) relacionados
con el temario de la asignatura que demuestren que el estudiante ha adquirido las competencias practicas de la asignatura.

Cada una de las dos evaluaciones resultara en una calificacion de 0 a 10 puntos. La nota final del estudiante se calculara
ponderando un 40% ET y un 60% EP,

Nota final = 0.4*ET + 0.6*EP.

Para superar la asignatura el estudiante debera obtener una calificacion mayor o igual a 5 puntos tanto en la nota de ET, 4
puntos en cada entregable de EP y 5 puntos en la Nota final. Si alguna de estas condiciones no se cumple, la calificacion del
estudiante sera el minimo entre Nota final y 4 puntos. En otro caso, la calificacion sera Nota final.

Prueba global (convocatorias oficiales):

Evaluacién Tedrica (ET): Un examen escrito.

Evaluacioén Practica (EP): Examen escrito y/o oral de los entregables de EP.

La calificacion final se calculara de la misma manera que en la evaluacién continua.

6. Objetivos de Desarrollo Sostenible

3 - Salud y Bienestar
9 - Industria, Innovacioén e Infraestructura
11 - Ciudades y Comunidades Sostenibles
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