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1. Informacion basica de la asignatura

El objetivo de la asignatura es formar al alumno en los aspectos claves relativos a la robética de manipulacion y la
automatizacion flexible de los procesos productivos:

« Como maquina paradigmatica de la automatizacion destaca el robot industrial: Por un lado, se consideran aquellos
aspectos relacionados con el punto de vista del usuario de un robot, tales como su programacion, asi como la
seleccion del robot més adecuado y su integracion en un entorno automatizado.

« Por otro lado, se consideran los aspectos de un robot industrial relacionados con su funcionamiento interno y su
disefio, lo que requiere abordar el modelado de manipuladores y los fundamentos de su sistema de control y
programacion.

« Ademas se estudian diferentes aspectos de la programacién avanzada de autématas programables, comunicaciones
industriales, sistemas de supervision.

Se pretende conseguir que tras superar la asignatura el alumno tenga la suficiente competencia para el andlisis, disefio y
mantenimiento de sistemas de automatizacion y robots industriales. También se pretende que durante las sesiones practicas
haya tenido una toma de contacto con dispositivos reales en todos los aspectos citados.

2. Resultados de aprendizaje
El estudiante, para superar esta asignatura, deberd demostrar los siguientes resultados:

Conoce la arquitectura y los lenguajes de programacion de los dispositivos usados en el control de instalaciones de produccion,
en particular los robots y los automatas programables

Conoce las comunicaciones industriales y los buses de campo, teniendo suficiente criterio para su seleccién y su posterior
implantacion y explotacion.

Analiza la dindmica de sistemas mecanicos poliarticulados y disefia su control
Conoce y aplica los modelos y herramientas de automatizacién y robética en un entorno productivo.
Sabe disefiar una célula de automatizacion flexible, seleccionando, integrando y programando los elementos necesarios.

3. Programa de la asignatura

1. Control y programacion de robots
Morfologia del robot industrial, tecnologias implicadas.
Cinemética de manipuladores
Programacion de robots.
Sistema de control del robot: generacion de trayectorias y control dindmico.

2. Automatizacion flexible
Jerarquia de control
Programacién avanzada de autématas
Comunicaciones industriales

3. Seleccién e implantacion de robots industriales

4. Investigacion en robdética industrial
4. Actividades académicas

El programa que se ofrece al estudiante para ayudarle a lograr los resultados previstos comprende las siguientes
actividades:
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Clases magistrales de contenidos tedricos y practicos.
Clases de problemas y resolucion de casos

Se desarrollaran problemas y casos con la participacion de los estudiantes, coordinados en todo momento con los contenidos
teoricos. Parte de esta actividad estara dedicada a la presentacion de los casos a tratar en los trabajos de asignatura.

Practicas de laboratorio

El estudiante realizara en el laboratorio de automatizacion y robética (Laboratorio L0.06 del edificio Ada Byron) un conjunto de
practicas en las que trabajara con autématas y robots.

Las practicas a realizar abordaran los siguientes aspectos:
» Localizacion espacial y cinemaética con la Robotic Toolbox de Matlab
« Simulacién grafica de Robots industriales.
« Programacion de los robot industriales ABB Irb120.
* Modelado dindmico y servocontrol
* Programacion avanzada de autdmatas, e integracion del robot en célula automatizada.

Trabajos de asignatura
Estudio personal

5. Sistema de evaluacion

El estudiante debera demostrar que ha alcanzado los resultados de aprendizaje previstos mediante las siguientes
actividades de evaluacion:

-Evaluacion de las practicas de laboratorio: realizada a lo largo del curso (en cada sesion de practicas), en base al estudio
previo, desarrollo del trabajo, elaboracién de memorias o resolucion de cuestiones (30%).

-Evaluacion de los trabajos de la asignatura: Se realizara un trabajo de asignatura cuya evaluacion estara basada en la
memoria entregada y la presentacion oral realizada con arreglo al calendario de presentaciones que se establezca (10-60%).

-Prueba escrita individual: compuesta por cuestiones de tipo tedrico practico y problemas. Si el nimero de matriculados lo
permite, se sustituiria la prueba escrita teorico/practica por los trabajos de asignatura (10-60%).

-Prueba global: En caso de que un estudiante no haya realizado a lo largo del curso alguna de las actividades evaluadas en los
puntos anteriores, debera realizar dichas actividades de evaluacion en la fecha del calendario oficial de examenes propuesto
por el centro.

6. Objetivos de Desarrollo Sostenible

8 - Trabajo Decente y Crecimiento Econémico
9 - Industria, Innovacioén e Infraestructura
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