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1. Informacion basica de la asignatura

Objetivos: que el/la estudiante conozca y maneje los contenidos tedricos y practicos basicos sobre el control automatico de
sistemas (comprender el funcionamiento de sistemas continuos dinamicos; aplicar técnicas de modelado y andlisis, asi como
de disefio de controladores en funcién de las especificaciones sobre las variables del proceso a controlar).

Desde el punto de vista practico, el estudiantado aprendera a desenvolverse en un entorno real de control, identificar los
distintos elementos de un sistema de control, realizar un andlisis del sistema y un disefio de controladores asistido por
computador, y experimentar y poner a punto el controlador disefiado sobre sistemas reales.

2. Resultados de aprendizaje

« Identificar los subsistemas y sus interconexiones relevantes para automatizar el funcionamiento global de sistemas
sencillos.

* Seleccionar tecnicas de modelado de sistemas continuos, su analisis, y el disefio de controladores automaticos en
funcion de los requisitos del control.

* Aplicar técnicas y métodos para el disefio de sistemas de control elementales cumpliendo las especificaciones de
funcionamiento.

3. Programa de la asignatura

1. Introduccion al control automatico.
2. Modelado de sistemas dindmicos continuos.
3. Andlisis de la respuesta temporal de sistemas continuos.

* Régimen permanente. Régimen transitorio. Estabilidad.

« Realimentacion.

e Lugar de las raices.
4. Andlisis de la respuesta frecuencial de sistemas continuos.

« Diagramas de Bode.

e Criterio de Nyquist simplificado.

« Relacion entre especificaciones temporales y frecuenciales.
5. Disefio de sistemas de control realimentado mediante técnicas frecuenciales.
6. Control PID

« Variantes del control PID.

« Otros esquemas de control.

4. Actividades académicas

Clases magistrales: 30 horas

Resolucién de problemas y casos: 15 horas
Practicas de laboratorio: 15 horas

Trabajo de estudio personal: 84 horas
Pruebas de evaluacion: 6 horas

5. Sistema de evaluacion

Evaluacion global
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1. Prueba escrita individual (CT), 75% de la calificacion. Evaluacién de los conocimientos teoricos y la resolucion de
casos.
2. Evaluacion de los créditos préacticos (CP), 25% de la calificacion. Evaluacion de los conocimientos practicos
adquiridos durante las sesiones de laboratorio. Consta de dos partes:
a. Prueba de laboratorio (15%): para evaluar la asimilacion de conceptos teéricos y practicos adquiridos en las
sesiones de laboratorio y en sus correspondientes estudios previos.

b. Prueba de ordenador (10%): para evaluar el manejo de las herramientas informaticas utilizadas durante las
sesiones practicas.

La parte 2.a. se podra superar de forma alternativa a lo largo del curso, en base a unos cuestionarios durante las sesiones de
laboratorio.
Calificacion global de la asignatura

Para superar la asignatura es obligatorio obtener una calificacién mayor o igual a 4 en ambas partes, CT y CP. Sélo en ese
caso la calificacion global de la asignatura sera 0.75-CT+0.25-CP. En otro caso, la calificacion global sera el minimo entre 4 y el
resultado de aplicar la formula anterior. La asignatura se supera con una calificaciéon global de 5 puntos sobre 10.

6. Objetivos de Desarrollo Sostenible

3 - Salud y Bienestar
8 - Trabajo Decente y Crecimiento Econémico
9 - Industria, Innovacion e Infraestructura
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