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1. Informacion basica de la asignatura

La finalidad de la asignatura es que el alumno conozca y maneje con soltura contenidos tedricos que sustentan el control de
sistemas usando el computador, de forma que pueda: Comprender el papel del computador como elemento de control;
Representar y analizar el comportamiento de sistemas y sefales continuas en dominio discreto; Disefiar reguladores discretos;
Analizar sistemas en el dominio frecuencial; Modelar y analizar sistemas en Espacio de Estados.

Estos planteamientos y objetivos estan alineados con algunos de los Objetivos de Desarrollo Sostenible, ODS, de la Agenda
2030 y determinadas metas concretas, de tal manera que la adquisicién de los resultados de aprendizaje de la asignatura
proporciona capacitacién y competencia al estudiante para contribuir en cierta medida a la meta 8.2 del Objetivo 8.

2. Resultados de aprendizaje

Disefiar e implementar el control por computador de un sistema, seleccionando la técnica méas adecuada en funcion de los
requisitos de control y del contexto en el que se plantea.

Aplicar técnicas de identificacion de sistemas con el objeto de extraer modelos matematicos adecuados para su uso en control.
Simular el comportamiento de sistemas dindmicos utilizando herramientas informéticas adecuadas para tal fin.

Disefiar una jerarquia de control distribuido, resolviendo tanto las necesidades de comunicacion entre los diferentes elementos
del control como la supervision informatizada del conjunto.

3. Programa de la asignatura

Tema 1: Introduccion.

Tema 2: Muestreo y reconstruccion de sefiales.

Tema 3: Transformada Z.

Tema 4: Andlisis de sistemas en tiempo discreto.

Tema 5: Identificacion de sistemas. Dominio frecuencial.
Tema 6: Modelado de sistemas con Descripcion interna.
Tema 7: Disefio de controladores digitales. PID Industrial.
Tema 8: Modelado de sistemas de eventos discretos.

4. Actividades académicas

-Clase presencial (tipo T1) (30 horas).

Sesiones de presentacion magistral de contenidos tedricos y practicos.

-Clases de problemas y resolucién de casos (tipo T2) (15 horas).

Se desarrollan problemas y casos de estudio con la participacion de los estudiantes, coordinados en todo momento con los
contenidos tedricos.

-Précticas de laboratorio (tipo T3) (15 horas).

El estudiante realiza la simulacién, puesta en marcha y andlisis de sistemas de automatizacién y control reales.

-Estudio (tipo T7) (86 horas de trabajo autonomo).

Estudio personal del estudiante de los conceptos tedricos y realizacién de problemas.

-Pruebas de evaluacion (tipo T8) (4 horas).

5. Sistema de evaluacion

De acuerdo con la normativa de la Universidad de Zaragoza la evaluacién de esta asignatura se establece como de "Tipo
global". En cada convocatoria, la evaluacion comprendera dos partes:

-Prueba escrita individual (80%). Calificada entre 0 y 8 puntos (CT). Se realizara en periodo de examenes. En ella se evaluara
al alumno del conjunto de resultados de aprendizaje desde el punto de vista teérico y de resolucién de problemas.
-Evaluacion del trabajo practico (20%). Calificada entre 0 y 2 puntos (CP), podréa superarse a lo largo del curso (Prueba
gradual) o mediante prueba individual especifica durante el periodo de evaluacion. En ella se evaluara al alumno del conjunto
de resultados de aprendizaje desde el punto de vista del trabajo practico.

Para la superacion de la asignatura es necesario obtener calificaciones CP mayor o igual a 1 y CT mayor o igual que 4. Sélo en
ese caso, la calificacién global de la asignatura sera (CP+CT). La asignatura se supera con una calificacion global de 5 puntos
sobre 10.
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