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1. Informacion basica de la asignatura

Planteamientos y objetivos: comprender, modelar, analizar sistemas continuos dinamicos, y disefiar controladores. Ademas, el
estudiantado aprendera a desenvolverse en un entorno real de control, identificar sus distintos elementos, realizar un analisis
del sistema y un disefio de controladores asistido por computador, y experimentar y poner a punto el controlador disefiado
sobre sistemas reales.

Estos planteamientos y objetivos estan alineados con los siguientes Objetivos de Desarrollo Sostenible (ODS) de la Agenda
2030 de Naciones Unidas (https://www.un.org/sustainabledevelopment/es/). de tal manera que la adquisicion de los resultados
de aprendizaje de la asignatura proporciona capacitacion y competencia para contribuir en cierta medida al logro de las metas
3.6, 3.9, 7.3, 8.2, 9.4 de los objetivos 3, 7, 8y 9.

2. Resultados de aprendizaje

« Identificar los subsistemas y sus interconexiones relevantes para automatizar el funcionamiento global de sistemas
sencillos.

* Seleccionar tecnicas de modelado de sistemas continuos, su analisis, y el disefio de controladores automaticos en
funcion de los requisitos del control.

* Aplicar técnicas y métodos para el disefio de sistemas de control elementales cumpliendo las especificaciones de
funcionamiento.

3. Programa de la asignatura

1. Introduccion al control automatico.
2. Modelado de sistemas dindmicos continuos.
3. Andlisis de la respuesta temporal de sistemas continuos.

* Régimen permanente. Régimen transitorio. Estabilidad.

« Realimentacion.

e Lugar de las raices.
4. Andlisis de la respuesta frecuencial de sistemas continuos.

« Diagramas de Bode.

e Criterio de Nyquist simplificado.

« Relacion entre especificaciones temporales y frecuenciales.
5. Disefio de sistemas de control realimentado mediante técnicas frecuenciales.
6. Control PID

« Variantes del control PID.

« Otros esquemas de control.

4. Actividades académicas

Clases magistrales: 30 horas

Resolucién de problemas y casos: 15 horas
Practicas de laboratorio: 13 horas

Trabajos docentes: 18 horas

Orientados a reforzar y también a evaluar (en parte) los contenidos practicos, sobre todo los relativos al andlisis y disefio
asistido por computador).

Trabajo de estudio personal: 68 horas
Pruebas de evaluacién: 6 horas
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5. Sistema de evaluacion

Consideramos muy relevante la adquisicion de competencias practicas, por lo que su evaluacion se ira realizando a lo largo del
cuatrimestre en base al trabajo en cada sesion, estudios previos, elaboracion de memorias, resolucién de cuestiones, etc.

Asi, en cada convocatoria la evaluacion comprendera dos partes:
1. Prueba escrita individual (CT) para evaluar los conocimientos tedricos y la resolucién de casos: 80% de la calificacion.

2. Evaluacion de los créditos practicos (CP): 20%. Podra superarse a lo largo del curso, pero también se realizara una prueba
individual especifica durante el periodo de evaluacion para los y las estudiantes que no hayan superado esta parte durante el
Curso.

Para superar la asignatura es obligatorio obtener una calificaciéon mayor o igual a 4 en ambas partes, CT y CP. S6lo en ese
caso la calificacion global de la asignatura sera 0.8-CT+0.2-CP. En otro caso, la calificacién global sera el minimo entre 4 y el
resultado de aplicar la formula anterior. La asignatura se supera con una calificacion global de 5 puntos sobre 10.
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